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Tóm tắt 

 Trong bài báo này, chúng tôi chứng minh tính ổn định Practical và ổn định Lagrange của nghiệm hệ 

phương trình vi phân mờ có điều khiển. 

 

PRACTICAL STABILITY AND LAGRANGE STABILITY OF FUZZY CONTROL 

DIFFERENTIAL EQUATIONS 

Abstract 

 In this paper, we have investigated practical stability and Lagrange stability for fuzzy control 

differential equations. 
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